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Test Mode มีไว้สำหรับทดสอบในขั้นตอนการผลิต หรือใช้เพื่อการตรวจซ่อมบอร์ด  ให้ทำการตั้ง
Dip-1= On จากน้ันจึงค่อยจ่ายไฟเข้าบอร์ด  หลักการทดสอบก็คือ บอร์ดจะแสดงเส้นแถบ 45 องศา
ว่ิงไปเร่ือย ๆ   และสามารถต้ัง Dip-Switch เพ่ือกำหนดขนาดของแถบ, ความสว่าง และความเร็วใน การว่ิง
สรุปการต้ัง Dip-Switch แต่ละตัวจะเป็นดังน้ี

กำหนดท่ี Dip-Switch เลือก Address
Dip-1 ถึง Dip-3 เพ่ือเลือกขนาดของแถบว่ิง จาก 1 แถวถึง 3 แถว (On ตัวใดตัวหน่ึง)
Dip-4 ถึง Dip-8 เพ่ือเลือกความสว่าง จาก 1 ถึง 5 ระดับ (On ตัวใดตัวหน่ึง)

กำหนดท่ี Dip-Switch กำหนดคุณสมบัติ
Dip-1 ต้อง On เสมอ (เป็นการเข้าสู่ Test Mode)
Dip-2 ถึง Dip-4 เพ่ือเลือกความเร็วในการว่ิง 3 ระดับ (On ตัวใดตัวหน่ึง)

ส่วนปุ่มกด 2 ปุ่มจะให้ผลดังน้ี
SET ทำให้การว่ิงหยุดน่ิง
ADJ ทำให้การว่ิงย้อนกลับ

          
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
            หน้า

ภาพแสดงบอร์ดและขั้วต่อ 1
ภาพการแสดงตัวอักษร 2
การต้ัง Dip-Switch 3
คุณสมบัติของบอร์ด 4
การใช้งานเป็นนาฬิกาแบบ Stand Alone 5
การต่อ RS232 หรือ RS485 กับ PC 6
การใช้งานพ้ืนฐานกับ PC 7
ชุดคำส่ังในการควบคุม 8
การต่อพ่วงผ่าน RS485 Slave 11
คำส่ังพิเศษสำหรับการต่อพ่วงผ่าน RS485 Slave 11
การใช้งาน Test Mode 12
วงจร


  
  
  
 


⌫  ⌫
   
  
  ⌫  

          

หมายเหตุ
1. จะต้องต้ังทุกตัวให้เป็น TX-OFF

(ท้ัง Dip 2 และ Jumper อีก 2 ตัว)
และแต่ละบอร์ดต้องใส่ชิพ MAX3082 = 2 ตัว

2. ท่ีเคร่ือง PC จะไม่ได้รับการตอบกลับใดๆ
3. สามารถต้ัง Address ทุกตัวเป็น 00
โดยส่ังให้ทุกตัวทำงานเหมือนกันหมด
หรือต้ัง Address แต่ละตัวแตกต่างกันก็ได้
โดยสามารถส่ังให้แต่ละตัวทำงานแตกต่างกัน

4. สามารถใช้คำส่ังพิเศษ (:C) เพ่ือให้อักษรว่ิง
ต่อเน่ืองข้ามบอร์ดได้ โดยจะเร่ิมจากตัวใดก็ได้
ซ่ึงจะว่ิงข้ามบอร์ดจากซ้ายไปขวาเสมอ

5. กรณีต่อพ่วงกันหลายบอร์ด อาจจะเกิด
Delay Effect ข้ึนได้บ้าง คือคำส่ังท่ีส่งไป
อาจจะล่าช้ากว่าการต่อตรงเล็กน้อย

RS485 Slave

ต่อพ่วงกันได้ถึง 17 บอร์ด

TLXD-2

PC Computer

RS485 RS232ตัวขวาสุด
ตัวแปลง

RS232 เป็น RS485
(CON-485)

   ⌫    ⌫    ⌫    ⌫    ⌫ 

More :CNExx...x <cr> แสดงตัวอักษรหรือตัวเลขว่ิงจากขวาไปซ้าย (ภาษาอังกฤษเท่าน้ัน)
Continue โดยสามารถว่ิงข้ามบอร์ดต่อเน่ืองได้

N = 1-5 คือความเร็วในการว่ิง (5 คือเร็วสุด)
E = 0-F (HEX) คือจำนวนบอร์ดพ่วงท่ีจะให้ว่ิงต่อเน่ือง

(0 คือไม่มีพ่วง ว่ิงบอร์ดเดียว)
xx...x คือ ข้อความไม่เกิน 50 อักษร

คำส่ัง    RX (รับคำส่ัง)                          Comment
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     

TLXD-2TLXD-2TLXD-2TLXD-2TLXD-2

ความสูงตัวอักษร 2.3 น้ิว
LED 48x8 DOTS (384)

ข้ัวต่อ J1
ข้ัวต่อ J2

ข้ัวต่อ J3

ประกอบด้วยแผง PCB 2 แผ่น
วางประกบกันตามภาพ

แผง Display
ด้านหน้า

แผงควบคุม
ด้านหลัง

^ แผงควบคุมด้านหลัง (ด้านอุปกรณ์)

ปุ่มต้ังค่า
ข้ัวต่อ J3ข้ัวต่อ J1

^ ^

^

* Jumper NTR สำหรับใช้ R-Terminate
กรณีใช้งาน RS485 และเป็นบอร์ดปลายสาย

พ้ืนท่ีภายในกรอบ
จะไม่ได้ลงอุปกรณ์

(สำรองไว้เผ่ืออนาคต)

RS485
(Option)

RS232
ต่อเข้ากับหม้อแปลง
หรือไฟ 12VDC

^ ^ ^

RS485
SLAVE

(Option)

^^

ข้ัวต่อ J2

Action :A <cr> OK <cr> กำหนดให้คำส่ัง Shift ท่ีส่งไปก่อนหน้า
เกิดการทำงานจริง

Check :BN <cr> OK <cr> ทำการเปิดหรือปิดการแสดงเวลา, วันท่ี
On/Off N = 0 หมายถึง ปิด

N = 1 หมายถึง เปิด
หมายเหตุ  เม่ือเปิดเคร่ืองสถานะเร่ิมต้น
จะถูกกำหนดโดย Dip 4

Set :Dddmmyy <cr> OK <cr> กำหนดวันท่ีให้กับนาฬิกา
Date ddmmyy คือ วัน, เดือน, ปี
Set :Thhmmss <cr> OK <cr> กำหนดเวลาให้กับนาฬิกา

Time hhmmss คือ ช่ัวโมง, นาที, วินาที

คำส่ัง    RX (รับคำส่ัง)         TX (ตอบสนอง)              Comment
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#H71+,-(4/03>8DJ"9J6   +01KD3BFD>&D. '!>&D(39#"24;%C'!( PC    #H,353%K,"'( On,Off #3%+,-(4/0373#4;%C'!(
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PC  #H,353%K,"'(8:I-#3%+,-(4/03)/D#'!9  +0D/7M(+,-(ED!;/35.35.D!(#3%  +0145C'!4%6:2%D!:+0D/
#H,353%K,"'(>8D+,-(4/03.'!)G)-D   #3%+,-(4/037156%FG+22-"(96D

        HH : MM : SS    +,-( &"'/?5(,93J6,/A93J6
        DD / MM / YY    +,-( /"9,4-C!9,G6 (;L 2 80"#)

,<8%"2#3%."D(; '3.'3( P 9!#73#71#%1J<B'39;<,"'(#"24;%C'!( PC +0D/  : "(,353%K."D(B'39GI'5 2 GI'5
-D3980"(2!%Q-)-D-D/:   ;C!GI'5 SET +01 ADJ   #3%."D(714GH9+22J60180"#  ?-:GI'5 SET 853:KM(
#-40C'!980"#  , '/9GI'5 ADJ 853:KM(#-4G06':9+G0(."/40EJ60180"#  80"#J6'#%1@%A2!:F'  ;C!80"#J6'
#<0"(. "D(; '3  45C'!#-GI'5 SET  4;%C'!(71>8D. "D(; '3.'3( P -"(96D

        HH : MM : SS    . "D(&"'/?5(,93J6,/A93J6
        DD / MM / YY    . "D(/"9,4-C!9,G6
        B r i g h t     X     . "D(%1-"2;/35,/'3( 1-5 (5 ;C!,/ '3(,I-)
        D e l a y    XX     . "D(; '3 Delay E!(#3%+,-(4/03 (80"#ND3:) #"2/"9J6' (80"#E/3) 0-9

#3%."D(; '3 Delay 0-9 715689'/:4GH9/A93J6  4&'9KD3."D(4GH9 52  71853:KM(+,-(4/03 5 /A93J6
+01,0"24GH9+,-(/"9J6' 2 /A93J6  +01/9#0"2)G+,-(4/03.'!)G  #%O6KD3."D(! "9>-4GH9 0 #H; C!
)5'. D!(+,-(; '39"D9 P 40:  J"D(; '3 Delay +01 Bright 71,353%K7<)/D)-D+5D>9EO1GA-4;%C'!(
45C'!4GA-4;%C'!(#H:"(;(J<(39)-D.35;'3J6'. "D()/D   45C'!. "D(JI#!:'3(;%2+0D/  4;%C'!(#H714ED3,F'#3%+,-(4/03
.35G#.A. '!)G   (#%O6,"'( Off #3%+,-(4/03)/D  #3%."D(; '3#H:"(;(J<)-D.35G#.A)

                                    

TLXD-2

RX
TX
GND

1
2
3

3 TX
2 RX
5 GND
7 RTS
5 CTS
6 DSR
4 DTR

<
>

@!%QJ!9I#%5
DB9 . "/456:

  *#%O64;%C'!(  PC Computer
)5'56@!%QJ!9I#%5 ,353%K>&D
. "/+G0( USB 4GH9 RS232 )-D

1  B (-)
2  A (+)

  *#%O6 RS485 .D!(4G06':9&A@=3:>92!%Q-
73# MAX232 4GH9 MAX3082 -D/:

PC Computer

RS485 RS232

TLXD-2

. '!@'/(#"9)-DKM( 32 2!%Q-

>
PC Computer

. "/+G0(
RS232 4GH9 RS485
(CON-485)

RS232

66666


